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5軸制御 ４つのメリット

冶具作成コスト削減

ラフな位置決めでもワークに
追従した測定が可能

プローブ姿勢の困りごと
を解決
操作性抜群！あらゆる角
度に簡単アプローチ！

測定準備時間の大幅削減
1度のキャリブレーション
であらゆるプローブ角度
使用可能
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あらゆる角度も容易にアプローチ！

別次元の”操作性”と”汎用性”により

新しい測定体験を提供します

今ならPH20購入のお客様へTCR20をプレゼント！

4測定効率最大40%向上
ヘッドタッチ・5軸移動
により高速・高効率化

プレゼント対象期間：
2024年12月27日受注分まで

座標測定機

無段階位置決めヘッド付き三次元測定機

PH20 5軸制御体感キャンペーン

PH20

TCR20



無段階の姿勢変更が可能なので、
•細長い角度穴も奥まで突っ込んで測定できます。
•ナックルジョイントを使用した際の精度・ゆるみなど
の不安材料から解放
•複雑形状のワークでも簡単プログラミング
MiCAT Plannerなら、測定したい箇所を指定す
るだけで最適なプローブと角度を自動割り当てする
ので、プログラミング負荷が大幅に低減できます。
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ラフな位置決めでもワークに追従した測定
が可能です。ワークの平行出し作業が不要
となるので、冶具設計簡略化にも貢献しま
す。

一度のキャリブレーションにより角度無制限で使
用可能となります。これにより、以下のようなメリッ
トがあります。
• キャリブレーション時間が大幅に短縮できます。
• ワークに依存しないキャリブレーションとなるの
で、多品種測定の対応が容易となります。

プローブ姿勢の困りごとを解決

測定準備時間の大幅削減

冶具作成コストの削減

B軸

A軸

※ヘッドタッチ・・・ヘッドの回転のみで測定動作

ワーク座標系

MiCAT Plannerによる
PH20プログラミング

✔×
従来型回転ヘッド PH20

3
ヘッドタッチと5軸移動により、従来の位置
決めヘッドによる測定に対して測定効率が
大幅に向上できます。

測定効率最大40%向上

85分

51分60分
[100姿勢]

Total
▲49%

3分
25分[∞]

プローブ角度がワークの向きに追従

148分 76分

キャリブレー
ション時間

ワーク測定時間

ワーク平行出
し・位置決め

複雑なスタイラス構成不要

▲40%

▲50%

▲100%


